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기술성

기존기술의문제점

기존기술과의차별성(기술의특장점또는효과등)

▶ 마그네트론이 발생하는 주파수를 조정하는 주파수 조정용 가변저항의 조정위치를 원격에서도

인식할 수 있도록 함으로써 특정 주파수에 대한 주파수 조정용 가변저항의 조정위치를 직접 지

정하여 제어할 수 있음

▶ 자동 또는 수동에 의한 주파수 조정 시에 인식된 가변저항의 조정위치에 의해 리미트 설정이 가

능하여 가변저항 조정의 정확도를 높일 수 있음

지재권현황

권리현황 특허번호 발명의 명칭

등록 10-1588690 고주파 전자가속기 마그네트론의 주파수 제어장치 및 제어방법

▶ 전자가속기는 전자빔의 인출과정이나 주위 온도 및 압력 등의 다양한 요인에 의해 공진 주파수

가 변하며, 전자가속기의 공진주파수와 RF 파워의 공진 주파수가 일치하지 않아 공급되는 RF

파워가 전부 전자가속기로 전달되지 못해 출력이 저하되는 문제가 있음

▶ 기존 고주파 전자가속기에서는 마그네트론과 같은 고주파 공급원에서 발생하는 주파수의 조정

에는 원격 위치의 가변저항 조정을 위해 마그네트론 주파수의 원격 모니터링에 의한 주파수 모

니터신호를 참고하여 자동 또는 수동 조정할 수밖에 없어 정확한 리미트 설정이 어렵고 물리적

충격 등에 의해 가변저항 수명 저하 문제가 있음
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▶ 본 기술은 고주파 전자가속기 마그네트론의 주파수 제어장치에 관한 것임

▶ 고주파 파워를 발생하는 마그네트론(110), 마크네트론의 고주파 파워 주파수를 조절하는 주파수

조정용 가변저항(120), 양측 출력 축 중 주파수조정용 가변저항이 결합하고 주파수조정용 가변

저항을 구동하는 스테핑 모터(140)를 포함하여 구성됨

▶ 일정 전압을 갖는 전압 원 사이에 접속되고 스테핑 모터의 다른 쪽 출력 축에 결합하여 주파수

조정용 가변저항과 연동하여 저항값이 가변되어 전압 원의 전압을 강하시키는 위치인식용 가변

저항(130), 및 위치인식용 가변저항에 의해 강하된 전압으로부터 주파수조정용 가변저항의 현재

위치를 확인하고 확인된 현재위치를 참조하여 스테핑 모터의 구동을 제어함(제어부 160)

▶ 고주파 전자가속기 장치


